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347 opérateur humain
avlpdimivog yetpraTng

348 opération automatique
aLTOpaTY AstToupyta

349 ordonner
drevletd

350 ormenter
TpocavaTOA W
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351 origine de la machine
dpeTnpLaxd oNPelo THE WNYLAVIS
352 origine de travail
apyLxd omuelo Epyastiog
353 origine flottante
HOUALVOUEVD EPYLKO GYUELC
354 a) organe de préhension adapté
b) préhenseur adapté
o) TpocappocuEvo Gpyavo ol
B) culnTTNg TRooAPUOC LEYE
355 a) organe de préhensio
b) préhenseur universe R YA
A
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356 a) organe sensoriel \\«~ &
b) organe de perception P
a) atclnthpo Spyave -
B) Bpyavo avrirndmg '

357 panneau de pistage
nedlo TeppaTinol dpydvou

358 pantin
TPOGOULOLWLY POUTIOT

357 partage de décision
KATOVOLLY] ATOPACEWY

360 partie commande
TUTpa EVTOAGV

361 partie opérative
AELTOLPYLXO TR

362 passages par zéro
Siedelioetg and O pnddv

363 peau artificielle
TEYVNTO Seppa



