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97 apprentissage par induction
Enaywywey) expdlnoy
98 armoire de commande d’axes
xforTio eV aEévey
99 arrét programmé
TpoYpappaTiopévy otdon (oTapdTua)
100 arrét non programme
wh mpoypappatiopévy oteon (oTapdTnue)
101 arrét d’urgence
otdoy acpareing

102 arrosage a enrouleur
adrorateubuvépevn dpdevoy
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103 arrosage filoguidé
NAEXTPOUTAVLXT) &pdeueT

104 articulation
apbpwan

105 articulation complexe
ouvbety &pbpwan
articulation distribuée

AKAAH@M Rtk

Ttpm[.r.mr.xiq dpbpwon
articulation rotoide
nept.m'pnq:m'h dpbpwon
109 articulation simple
sxy dippwon
110 articulation spéciale
elduen pbpwan
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111 asservissement coordonné des axes
ouvtoviopévy pllpiey tév afévey

112 asservissement de position
wnyaviopsds xabopiotiog Oéomng

113 a) atelier flexible b)atelier automatisé flexible
a) eléhxto pnyavovpysio B) eléAnTo AXUTORXTOTOLNUEVO WYY XVOURYELD

114 atelier flexible laser
ebéhnto Epyaathpro Aéilep

115 attente
GTAGY) EVOLLOVTIG
116 automate programmable

mpoypappatiidpevo abrépato



